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603.

LETTRES A LA RÉDACTION

LE JOURNAL DE PHYSIQUE ET LE RADIUM TOME 18, OCTOBRE 1957,

DÉLAI ÉLECTRONIQUE RÉGLABLE
DANS LA RÉGION DES MICROSECONDES.

Par J. F. VERVIER et P. C. MACQ,
Centre de Physique Nucléaire

de l’Université de Louvain, Belgique.

Dans les expériences utilisant des circuits de coïnci-
dences rapides avec canaux latéraux (corrélation angu-
laire, études de temps de vol, ...), les impulsions, dans
les canaux latéraux, passent dans des discriminateurs
ou des analyseurs de hauteur d’impulsion ; elles subis-
sent, de ce fait, des retards de quelques microsecondes
par rapport aux impulsions du canal central, ces

retards varient d’ailleurs avec leur amplitude. Il faut
donc introduire, dans les différents canaux, des délais
réglables de quelques microsecondes, pour compenser
ces divers retards. Pour cela, on utilise en général des
séries de filtres self-capacité formant des lignes dé
délai artificielles ; par cette méthode, l’amplitude des
impulsions retardées diminue si le délai augmente.
Nous avons construit un délai électronique, réglable
de 2.10-6 à 10- 5 sec, avec une précision de 10-7 sec ;
l’amplitude des impulsions résultantes est indépen-
dante du délai. De plus, l’entrée comporte un discri-
minateur qui peut être utilisé dans les canaux latéraux
à la sortie des amplificateurs linéaires. Le schéma du
délai électronique est représenté sur la figure 1.

Les impulsions passent d’abord dans un discri-
minateur rapide, avec lampe à émission secon-

daire EFP60 ; le schéma détaillé et les caractéristiques
de ces discriminateurs sont donnés à la référence 1.
A chaque impulsion qui dépasse le seuil du discri-
minateur, correspond, à l’anode de l’EFP60, une

impulsion rectangulaire négative, dont la durée dépend
de la capacité Ci de couplage entre la dynode et la
grille de l’EFP60 : en changeant cette capacité de 50
en 50 pF, on peut faire varier la durée de l’impulsion
de 10-’ en 10-? sec. Les impulsions rectangulaires
sont alors différentiées par une capacité de 1 000 pF
et une résistance de 75 ohms ; on obtient ainsi deux
impulsions successives, la 1re négative, la 2e positive,
séparées par un intervalle de temps que l’on peut
régler en changeant la capacité Cl. Ces deux impul-
sions sont envoyées dans un second discriminateur
rapide, du même type que le premier, mais avec une
opacité Cg fixe ; l’impulsion négative n’influence pas

le discriminateur, la positive le déclenche, si elle
dépasse son seuil. Les impulsions de sortie sont prises
à la dynode de l’EFP60 du second discriminateur,
où elles sont positives ; elles ont une amplitude cons-
tante de 30 volts. Leur largeur est déterminée par la
capacité C.. du 2e discriminateur et peut donc être
réglé s’il est nécessaire. Leur retard par rapport à
l’impulsion d’entrée est variable avec la capacité C1
du 1 er discriminateur : avec les valeurs de Ci indiquées

FIG. 1. - Schéma du délai électronique.
Les discriminateurs sont décrits par MooDY et al. (réf. 1).

sur la figure 1, on peut régler le délai de 10-7 sec
en 10-7 sec, entre 2.10-6 et 2.10-5 sec.
Le délai électronique réglable nous a notamment

permis de mesurer les temps de résolution de circuits
de coïncidence et d’anti-coïncidence lents, de l’ordre
de 0,7 y sec. Le même principe a été appliqué aveo
succès à des délais électroniques dans la région des
millimicrosecondes, et un circuit de coïncidences
rapides retardées a été construit (réf. 2).
Nous remercions M. le pr M. de Hemptinne et

MM. A. Meessen et G. Deutsch pour leurs conseils et
suggestions à l’occasion de ce travail, et le Département
d’Électronique du laboratoire pour la construction du
circuit.

Lettre reçue le 15 juillet 1957.
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