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ẋ(t) =v0(x) +
n∑

j=1

vj(x)uj(t),

s(t) =h(x(t)),

D�$�E

�����

�� u(t) = (u1(t), . . . , un(t)) ∈ R
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w = zI = zi1zi2 · · · zik
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5�� �������� �� ������ ��
����
��� �� �
�,���� "�������" �� �!� 
�
����������� ��!��
������< ��� 	�
�����
	 ������ �
" ��� F��
 ������$

5�� ��	�����	� 
����
 G =
∑

w∈Z∗〈G|zI〉zI �� ��� ������ 9?; �� ��� 	�������� ��
��������

�
" �� �� �
"���
"�
� �� ��� �
���$ ��� ���G���
�� 〈G|zI〉 ��� �����
�" �� ����������� ������
	
)�� "���������� !��� ������� �� ��� ������ (��"� vi �� ��� ����������
 ��� �
" ��������
	
��� �������
	 �#�������
 �� ��� �
����� ����� x0<

〈G|zI〉 = 〈G|zi1zi2 · · · zik
〉 = vik

◦ · · · ◦ vi2 ◦ viq ◦ h
∣∣
x0
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i vi
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• 〈Cu(t)|ε〉 = 1 

• 〈Cu(t)|w〉 =
∫ t

0

〈Cu(τ)|v〉uj(τ)dτ ��� � !��" w = zjv$
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)zi1 · · · zik
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� �� ��������� ��� ���G���
� �� ��� !��" zi1 · · · zik
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i=1 xi(t)li !��� ������� �� vik+1 ��
����� ���$ �� tik+1 �� (����� ���"�
	 �� ���
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	 M = (p1, . . . , pm) ���
 ���� ���G���
� �� C · K(tii+1)
∏m

i=1 xpi
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	 vik+1 ��
w(t) !� �����
 C · K(tii+1)
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⎪⎪⎪⎩

x′ = u1xy + u2z
2

y′ = u3x
2

z′ = u4yz

s = xz
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X
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(y(t)n)′ = nu1(t)y(t)n+1, n ≥ 1

!���� ��"���� �� � ��
	�� ����
����� �,�����
 y(t)′ = u1(t)y(t)2 !��� ��� ������ ��
"����

s = y(t)$ ��
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(
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(y(t)n)′ = n(n − 1)u1(t)y(t)n+1/2, n ≥ 2

!���� ��"���� �� ��� ������ {y(t)′ = 0, u1(t)y(t) = 0}$ 5���� �� ���� 
� ����
����� "�.
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LMn

KMn
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u1u2

nu3 u4
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x′(t) = u2(t)y(t)
z(t)y′(t) = u1(t)x(t)z(t) + nu3(t)w(t)

z′(t) = 0
w′(t) = u4(t)z(t)

s = y(t)z(t)n
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x(t)′ = u2(t)y(t) + u3(t)z(t)
y(t)′ = u4(t)x(t)
z(t)′ = u5(t)z(t)

s = x(t),
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u4(t)z(t)2w(t) = u2(t)v(t)2x(t).
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